Przyklady par transformat Z (dwustronnych)

L.p. Sygnal Transformata ROC — obszar zbieznosci
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Wiasciwosci przeksztalcenia Z

L.p.| Wlasciwosé

Sygnal

Transformata Z

ROC

1 Liniowos¢é

ax,[n]+ bx,[n]

aX,(z) +bX,(z) *

Co najmniej*
wspolny obszar
R,iR,

2 | Przesunigcie w

R, ewentualnie

x[n—n,], n, - catkowite z " X(2) z poczatkiem
dziedzinie czasu uktadu
wspotrzednych,
lub bez niego
3 | Skalowanie w e’ ™" x[n] X(e'™z) R
dziedzinie z 27 x[n] X(z/z,) z,R
a"x[n] X(a'z) |a|R tzn. zbior
punktow {[a|}z
dlazwR
R (zbiér
4 | Odwrocenie osi x[—n] Xz punktow z”',
Czasu gdzie z nalezy
do R)
5 | Ekspansja w x[r], n=rk R (zbior
dziedzinie czasu Xln]= 0, n#rk X(zY) punktow z'*,
— calkowite gdzie z nalezy
do R)
6 Sprz¢zenie x*[n] X *(z%) R
e Co najmniej
7 Splot x,[n]*x,[n] = k;fl [K]x,[n—k] = X,(2)X,(2) wspolny obszar
- R,iR,
= 2 xlklx[n—k]
k=—o0
Co najmniej
8 Pierwsza x[n]—x[n—-1] (1 — 7! ) X (2) wspolny obszar
roéznica wstecz Ri |z| >0
" 1 Co najmniej
9 Akumulata kZ‘ x(k] -5 X(2) wspolny obszar
i Ril7>1
10 |Rozniczkowanie dX(z)
w dziedzinie z nx[n] B R

* Niektore zera i bieguny moga si¢ wzajemnie redukowac.

Twierdzenie o warto$ci poczatkowej.

Jezeli x[n]=0 dla n<0,to x[0]=1limX(z).



