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Procesory sygnatowe
w cyfrowych aparatach fotograficznych




Cyfrowy aparat fotograficzny
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Cyfrowy aparat fotograficzny




Cyfrowy aparat fotograficzny

Budowa

Typowe elementy aparatu cyfrowego
Obiektywz wbudowany lub wymienny
MatrycaGx EAOGk AWBO6 BOUI GAE DOUUE
niewymienna
7 U G x E A CDz Aidkughomy lub ruchomy
GniazdoE A OO E kohigeind rRinimum daapisu
Proceso3 U C1 Agpizetvihrzanie rejestrowanego obrazu




Cyfrowy aparat fotograficzny

Budowa
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Matryca — zrodto danych dla PS

Matryce CC &hargeCoupledDevices)Z budowa
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pojedynczy filtr czerwony (R) zielony (G) lub niebieski (B).
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Matryca — zrodto danych dla PS

Matryce CCL¥ cechy
OECBAUODPOUSF AT EAT CAAOT ET xUI
wysokiekoszty produkcji w stosunku do CMOS
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Matryca — zrodto danych dla PS

Matryce CMO ScomplementaryMetal-Oxide Semiconductory { budowa
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Matryca — zrodto danych dla PS

MatryceCMOSz cechy
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Procesory Sygnatowe

Zastosowanie — Transformacja Bayera
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Color Filter Array Sensor

FOTODIODY

Fotodiody obecne na matrycachGx EAO¢ Ink OOV OAET EADA »
OA E A O OOGE 884 EE ALt fedynie odcienie OUAOT+BAR A
fotodioda znajduje O E giod filtrem o konkretnym kolorze, dlatego
wynikowy obraz powstaje jako matematyczne wyliczenie x AOOT G/
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