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Procesory sygnatowe w aparatach
stuchowych (ale nie tylko)
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Aparat stuchowy - konstrukcja
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Procesor Toccata Plus

Wymlary 5.9% 3.48 x 1.56hm (z Wbudowanym EEPROEBM)
0l ABO POaAO QAGAO [T AxAO | oo
#U06 OOT Ol ExI Gg DOAAU UACAOA(
(teoretycznie od 640kHz do 3.84MHz)

#U6 OO1 Ol ExI GAE DOEéAET xAl EA
60kHz)

. ADPEOAEALAWAOEI Al EA4
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0x0 10000 20000 30000 40000 60000
Ox 1 8888.889 17777.78 26666.67 35555.56 53333.33
ST S
Ox2 8000 < 16000 ) 24000 32000 48000
—— /
Ox3 7272.727 14545.45 21818.18 29090.91 43636.36
Ox4 6666.667 13333.33 20000 26666.67 40000
Ox3 6153.846 12307.69 18461.54 24615.38 36923.08
Ox6 5714.286 11428.57 17142.86 22857.14 34285.71
Ox7 5333.333 10666.67 q 16000 D" 1333.33 32000




Budowa

Blok wejsciowy

- przedwzmacniacz
- konwerter A/C
- downsampling

mikrofon,
cewka telefoniczna

Wbudowane ukiady

- timer kontrolny ("watchdog
timer")

- timer

- kontrola stanu baterii

- sterowanie zegarem

- kontroler przerwan

- zarzadzanie energia

WOLA

- FFT
- przetw. danych
- odwrotna FFT

Pamiec wspolna
- wspotczynniki FFT
- wspotczynniki

wzZmocnienia

I0P Blok wyjsciowy

- upsampling
- wyjscie cyfrowe

FIFO
wyjsciowy

Zewnetrzne
interfejsy

- GPID

- LSAD

- SPI

- R§232C ("debug port")

receiver
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Bloki wejsciowe

Dwa 16bitowe przetwornikiA/Ct GI ET EOI
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Konfigurowalne przedwzmacniacze i filtry
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Bloki wyjsciowe

Dwa 16bitowe przetworniki C/A
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Bloki wyjsciowe
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Podprocesor RCore
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Podprocesor WOLA
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Podprocesor IOP

|OPzInput/Output Processor

kontroler DMA
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