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Procesor sygnatowy
czy komputer?




Czym jest komputer?

Komputer (elektroniczna maszyna cyfrowa) jest to
maszyna programowalna.
Maszynaprogramowalna ma dwie cechy:
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Przeznaczenie komputerow
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Budowa typowego komputera
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Mikroprocesor
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Mikroprocesor
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Mikrokontroler

Mikrokontroler jest krzemowym chipem (monolitycznym
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Procesor sygnatowy
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Procesor sygnatowy

Cechycharakterystyczne
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Procesor sygnatowy
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Zalety cyfrowego przetwarzania

sygnatow
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Zalety cyfrowego przetwarzania

sygnatow
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Ograniczenia zwigzane z cyfrowym

przetwarzaniem sygnatow
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Ograniczony zakres dynamiczny
Szum kwantowania

"¢ 0D EOACI Ad



Procesory sygnatowe ogolnego

przeznaczenia — operacje

Filtry cyfrowe
Splot
Korelacja
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Filtry adaptacyjne

Okienkowanie
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Zastosowanie:

Grafika
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Homomorficzne przetwarzanie

Mapy cyfrowe

Animacja




Zastosowanie:

Miernictwo

Analiza widmowa

Generowanie funkcjl
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Zastosowanie:

Gtos /| Mowa
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Zastosowanie:

Sterowanie

Sterowanie dyskiem

Sterowanie serwomechanizimem

Sterowanie robotem
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Zastosowanie:

Militarne
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Radar

Sonar
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Zastosowanie:

Motoryzacja

Sterowanie silnikiem

Analiza wibracj
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Nawigacja GPS
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Autonomiczne pojazdy



Wykrywacze radaru
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Syntezatory muzyczne

Zabawkiedukacyjne

Modele zdalnie sterowane



